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Bewegungsanalyse, Bildverarbeitung, Strichméannchen,

Bewegungsanalyse aus Videos und Fotos

Mit der ClickJoint-Software lassen sich Arm- und Beinbewegungen aus Videos oder Bildern einfach erfassen
und als Strichfiguren darstellen. Die Position der Gelenkpunkte und ihre Winkel werden berechnet, als Grafik
angezeigt und kdnnen zur weiteren Analyse auch exportiert werden.

¢ vollautomatische Detektion von farbigen Markern
Kalibration

mehrere Gelenkpunkte definierbar

kompatibel mit vielen Videoformaten

beliebige Videokamera einsetzbar

keine Infrarotkameras notwendig

Vorbereiten Analysieren — prasentieren
B Videofilm oder Bildsequenzen wahlen E Interessante Stelle in Video suchen
M Anzahl Gelenke mit Mamen eingeben B Gelenkpunkte ankicken, zu nachstem Bild
B Distanz kalibrieren springen und weiter ausweren
® Zoombereich einstellen B Strichfiguren anzeigen
E BeiBedarf Lange von Ober-und Unterschenkel @ Gelenkbewegungen und Winkelverlauf
eingeben, sodass Knie-Gelenk automatisch beobachten
gefunden wird F  Resultate exportieren
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Movement analysis, Image analysis, Stick figures,

Movement analysis on videos and images

With the software ClickJoint it is fast and easy to determine the movements of arms or legs by creating
stick-figures from video or pictures. One click per joint defines lines which can be saved as a

series of stick-figures, coordinates or angles.

By making use of the integrated advanced tracking algorithm, markers can be detected automatically.
However, as always in automated image analysis, it is recommended to take the pictures under
controlled conditions regarding lighting and markers.

e automatic detection of colored markers
e calibration

¢ several joints can be defined

e compatibel with several video formats
¢ only standard video camera is required
e infrared camera is not needed
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Prepare Analyse

B Select video file or folder with pictures B Browse pictures / video for interesting sequence
@ Enter name and amount of joints B Click each joint manually, step to next image
@ Calibrate distance B Enable automatical tracking of joints
B Enter zoom factor 2 Display stick figures, coordinates, trajectories,
@ If needed, enter length of upper and lower limb range of motion
to get the knee position calculated 2 Observe joint movements and angles
@ Define parameters for the tracking algorithm & Export results
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